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5.3 Velocita in entrata 5.3 Input speed 5.3 Antriebsdrehzahl

Tutte le prestazioni dei riduttori sono cal-
colate in base ad una velocita in entrata
di 1400 min-".

Nella tabella sottostante riportiamo i coef-
ficienti correttivi della potenza in entrata P
alle varie velocita riferita ad Fs = 1

All calculations of gear unit performance
are based on an input speed of 1400 min’.
The table below reports input power
P corrective coefficients at the various
speeds, with Fs = 1.

Bei der Berechnung der Getriebeleis-
tungen wurde eine Antriebsdrehzahl von
1400 min-' zugrunde gelegt.

In der folgenden Tabelle finden Sie die
Korrekturkoeffizienten fir die Antriebs-
leistung P bei den verschiedenen Dreh-
zahlen, bezogen auf Fs = 1.

T min'] | 1400 900 700 500
Pc (kW) Px1 Px0.7 P x 0.56 P x0.42
5.4 Rendimento 5.4  Efficiency 54 Wirkungsgrad

Il valore del rendimento dei riduttori puo
essere stimato con sufficiente approssi-
mazione, trascurando le variazioni non
significative attribuibili ai vari rapporti.

The efficiency value of the gearbox can be
estimated, ignoring non-significant varia-
tions which can be attributed to the various
ratios.

M...B
0.95

Der Wirkungsgrad des Getriebes kann mit
ausreichender Anndhrung aufgrund der
Anzahl der Unterseztungsstufen ermittelt
werden. Dabei kénnen die unwesentlichen
Veranderungen, die auf die verschiedenen
Grofden und Untersetzungsverhéltnisse zu-
rickzufiihren sind, ausser Acht gelassen
werden.



5.5 Potenza termica

| valori delle potenze termiche, Py (kW),
relative alle diverse grandezze di riduttori
pendolari sono riportati nella tabella se-
guente in funzione della velocita di rota-
zione in entrata del riduttore.
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55 Thermal power

The following table shows the values of
thermal power Py (kW) for each gearbox
size based on rotation speed at gearbox
input.

5.5 Thermische Leistung

Die folgende Tabelle enthalt die Wer-
te Py der thermischen Leistung (kW) je
nach Getriebegréfle und abhangig von
Drehzahlen am Getriebeantrieb.

Tab. 2 Py [kW] - Potenza Termica / Thermal power ! Thermische Leistung
[mri‘r1‘71] MAG63B MA80B MA100B MA125B MA140B MA160B MA180B
1400 3.6 5.1 7.3 10.5 13.8 19.3 272
5.6 Giochi angolari 5.6 Angular backlash 5.6 Winkelspiel
Bloccando l'albero di entrata, il gioco After having blocked the input shaft, the Nachdem die Antriebswelle blockiert wor-

viene misurato sull’albero uscita ruotan-
dolo nelle due direzioni ad applicando la
coppia strettamente necessaria a creare
il contatto tra i denti degli ingranaggi, al
massimo pari al 2% della coppia massi-
ma garantita dal riduttore.

Nella tabella seguente sono riportati i va-
lori indicativi del gioco angolare (in minuti
di angolo).

angular backlash can be measured on
the output shaft by rotating it in both di-
rections and applying the torque which is
strictly necessary to create a contact be-
tween the teeth of the gears. The applied
torque should be at most 2% of the max.
torque guaranteed by the gearbox.

The rfollowing table reports the approxi-
mate values of the angular backlash (in
minutes of arc).

den ist, kann das Winkelspiel an der Ab-
triebswelle gemessen werden. Dabei soll
die Abtriebswelle in den beiden Richtun-
gen gedreht und ein Drehmoment aus-
gelbt werden, das zur Entstehen eines
Kontaktes zwischen den Zahnen genlgt.
Das ausgelbte Drehmoment soll héchs-
tens 2% des max. vom Getriebe garan-
tierten Drehmoment sein.

Die folgende Tabelle weist die Né&he-
rungswerte des Winkelspiels (in Bogen-
minuten).

Gioco angolare /| Backlash | Winkelspiel (1’)

M..B 16-20
57 Dati tecnici 57 Technical data 57
ny; = 1400 MA
MA in ir n, Tom P J
pm Nm kW kg-cm?
12.5 12.83 109 300 3.5 0.75
16 16.01 87 340 3.0 0.70
63B 20 20.66 68 370 2.7 0.64
25 2517 56 380 2.2 0.62
12.5 12.91 108 680 7.9 1.68
16 16.55 85 710 6.5 1.55
80B 20 19.99 70 740 5115 1.46
25 24.80 56 750 4.5 1.41
12.5 12.91 108 1100 12.5 4.05
16 16.55 85 1150 10.5 3.73
100B 20 19.99 70 1200 9.0 3.51
25 24.80 56 1250 7.6 3.36
12.5 12.90 109 1900 22 10.77
16 16.53 85 2050 19 9.99
125B 20 19.97 70 2100 16 9.47
25 24.78 56 2150 13.5 9.10
12.5 12.91 108 3050 355 20.32
16 16.55 85 3200 29 18.82
140B 20 19.99 70 3280 254 17.68
25 24.80 56 3350 209 16.99
12.5 13.38 105 4900 555 37.11
16 17.13 82 5100 45 34.05
160B 20 20.67 68 5200 38 31.78
25 25.62 55 5300 &S 30.42
12.5 13.15 106 7800 89 84 .48
16 16.86 83 8200 73.5 78.16
180B 20 20.37 69 8400 62.5 73.74
25 25.27 55 8600 51 70.78

Technische Daten

Verifica termica necessaria /
Thermal rating needed /
Thermische - Priifung erforderlich
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58 Dimensioni 5.8 Dimensions 5.8 Abmessungen
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L D1 Antriebswelle
MA
63B 80B 100B 125B 140B 160B 180B
A 212 255 305 367 425 490 570
B 110 126 150 175 202 252 288
Cc2 115 130 155 180 210 260 300
D2 35 38 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 100
M2 38.3 41.3 43.3 48.8 53.8 59.3 64.4 69.4 74.9 79.9 85.4 90.4 954 106.4
N2 10 10 12 14 14 16 18 18 20 20 22 22 25 28
E 160 190 224 270 310 367 440
G 68 82 102 118 134 166 200
H 80 95 112 135 155 1835 220
o 82.13 96.6 118.35 139.36 161.11 187.76 212.86
P 30.27 3597 41.79 50.66 60.36 72.89 79.62
D1 19 24 28 38 38 42 48
M1 21.5 27 31 41 41 45 515
N1 6 8 8 10 10 12 14
\'" 40 50 60 80 80 80 80
L 157.5 182.5 217.5 262.5 2925 342.5 382.5
U 60 67.5 80 92.5 107.5 132.5 152.5
z 53 61 73 85 94 119 134
Zz2 6.9 6.9 8.2 8.2 10.4 10.4 1.9 1.4 15.4 15.4 154 14.9 16.9 16.9
Kg 12 18 30 51 73 120 190
5.9 Accessori Accessories 5.9 Zubehér
Tenditore Tensioner Spannvorrichtung
MA
63B 80B 100B 125B 140B 160B 180B
A 160 195 244.5 293 336.5 380 445
B 8 10 12 14 16 16 22
D 8 10 12 14 16 16 18
Lmax 256 270 265 275 280 280 340
Lmin 210 224 214 220 230 230 280




Kit fissaggio e smontaggio
riduttori con albero lento cavo

“Perfection is a Masterpiece”

Kit for the mounting and dismounting
of the gearboxes with hollow output
shaft

Kit fiir Montage und Ausbau der
Getriebe mit Abtriebshohlwelle

MA
63B 80B 100B 125B 140B 160B 180B
c2 115 130 155 180 210 260 300
D2 35 38 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 100
H 6.5 8 9 12 11.5 12 15.5 15 16 17
d1 — — M10 M12 M12 M16 M16 M18
d2 —_ — M8 M10 M10 M12 M12 M16
d3 M8 M8 — — — — —
d4 M12 M12 — — — — —
z2 6.9 8.2 10.4 11.9 11.4 15.4 15.4 14.9 16.9
Lmax 99 111 132 153 179 225 262
Lmin 96 108 127 148 172 215 252
D2: @30 + @45 c2 D2: @50 + @100 c2
Fissaggio Lmax / Lmin Fissaggio Lmax / Lmin
Mounting Z2_ __| Mounting
Montage d3 | Montage
PRV | A ‘
<O g == St )

Smontaggio

c2

Dismounting
Ausbau

Lmax / Lmin

N e

Dispositivo antiritorno (a richiesta)

Il riduttore pendolare presenta valori di
rendimento statico (e dinamico) molto
elevati:

per questo motivo non & garantita sponta-
neamente l'irreversibilita statica.
L'irreversibilita statica si realizza quando,
a riduttore fermo, l'applicazione di un ca-
rico all’albero lento non pone in rotazio-
ne I'asse entrata. Pertanto, per garantire
I'irreversibilita del moto, a riduttore fermo,
occorre predisporre il riduttore stesso con
un opportuno dispositivo antiritorno, for-
nibile a richiesta. Tale dispositivo permet-
te la rotazione dell’albero lento solo nel
senso desiderato, da specificare in fase
di ordine.

Nel caso in cui sia presente il disposi-
tivo antiritorno e necessario I'utilizzo
di olio lubrificante sintetico, classe di
viscosita ISO 150.

L’irreversibilita & garantita dal dispo-

sitivo antiritorno per coppie applicate
all’abero uscita pari alla Tay del ridut-
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Backstop device (on request)

Shaft-mounted gearboxes feature quite
high values of static (and dynamic) effi-
ciency: for this reason spontaneous stafic
irreversibility is not guaranteed. Static ir-
reversibility, with motionless gearbox, oc-
curs when the application of a load on the
output shaft does not cause rotation of the
input axis. In order to guarantee motion
irreversibility, with motionless gearbox,
it is necessary to fit a backstop device,
available on request only.

The backstop device enables rotation
of the out put shaft only in the required
direction, which is to be specified when
ordering.

The utilization of synthetic oil, viscos-
ity class ISO 150, is necessary for the
gearboxes equipped with back stop
device.

The irreversibility is guaranteed by the
back stop device for torques applied
to the output shaft equal to Ty of the
gearbox.

Riicklaufsperre (Auf Anfrage)

Aufsteckgetriebe haben sehr hohen stati-
schen (und dynamischen) Wirkungsgrad:
deshalb wird keine spontane statische
Irreversibilitat garantiert. Statische Irre-
versibilitat bei stillstehenden Getriebe hat
man, wenn die Applikation bei einer Last
auf die Abtriebswelle keine Drehung der
Antriebswelle verursacht. Um Irreversi-
bilitat der Bewegung bei stillstehendem
Getriebe zu sichern, sollte eine Rucklauf
sperre montiert werden.

Die Rucklaufsperre erméglicht, dass die
Abtriebswelle nur in der gewlnschten
Richtung dreht (gewlinschte Richtung
beim Bestellen angeben) und wird auf
Wunsch geliefert.

Die Getriebe mit einer Rucklaufsperre
miuissen mit synthetischem Ol (Visko-
sitat 1ISO150) betrieben werden.

Falls die Drehmomente am Abtrieb
zum Tou des Getriebes gleichwertig
sind, dann ist die Irreversibilitat durch
die Riucklaufsperre garantiert.

MA
63B 0B 100B 125B 140B 160B 180B
Ar 63.5 71.5 84.5 98.5 109 136 1525
Dr 55 65 70 85 100 120 120




